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1 introduction

Les deux platines de développement PIC pour breadboard présentées dans ce do-
cument sont inspirée par les diverses cartes que l'on trouve principalement dans le
monde Arduino comme ce produit d’Adafruit.

Le principe est de rassembler sur une petite carte enfichable sur une breadboard
I’ensemble minimum de composants nécessaires au fonctionnement du micro-contréleur
ainsi que I’électronique et le connecteur nécessaire pour programmer le micro-contréleur
in-situ. De cette maniére le cablage sur la breadboard est simplifié car les composants
indispensables sont présents sur la platine et le développement du logiciel est accé-
léré car il n’est plus nécessaire de retirer le micro-contréleur de la breadboard pour
téléverser un nouveau programme.

Il suffit ensuite d’ajouter sur la breadboard les composants spécifiques a la carte
électronique en cours de conception.

En ce qui concerne les développements de cartes électroniques a base de micro-
contréleurs PIC que nous effectuons, 'ensemble de composants minimum inclut un
transceiver CAN.

2 description des cartes

2 cartes semblables ont été concgues, la premiére permet de mettre en ceuvre un
PIC 18F26K80 et la seconde un PIC 18F46K80. Les deux cartes comprennent

— une alimentation régulée 5V ;

— un strap (A) permettant d’isoler 'alimentation du reste de la carte;

— une diode témoin d’alimentation ;

— un connecteur ICSP pour brancher un PIC-KIT 3;

— un bouton reset ;

— un support DIP28 ou DIP40 pour le micro-controleur;

— un strap (B) permettant de couper ’alimentation du générateur d’horloge et du
transceiver CAN ;

— une paire de straps permettant de connecter le transceiver aux broches 17 et 18
ou bien aux broches 23 et 24 sur le 18F26K80 et aux broches 25 et 26 ou bien


http://www.adafruit.com/products/72
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aux broches 35 et 36 sur le 18F46K80;
— un support DIP8 pour le générateur d’horloge ;
— et enfin un support DIP8 pour le transceiver CAN.
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Figure 1 - Vue générale des cartes. En haut la carte 28 broches et en bas la carte 40
broches

2.1 Alimentation

La carte peut étre alimentée via ’alimentation intégrée ou bien via le PIC-KIT 3.
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Figure 2 — Alimentation intégrée des cartes

Pour utiliser I'alimentation intégrée, le connecteur d’alimentation doit étre rac-
cordé a une alimentation en courant continue de tension comprise entre 9V et 12V et
le strap d’alimentation (A) doit étre en place et, dans la section « Power », encadré «
ICSP Options » de MPLab X IPE, la case « Power Target Circuit from Tool » ne doit
pas étre cochée.

Pour alimenter la carte via le PIC-KIT 3, le strap d’alimentation (A) doit étre enlevé
et, dans la section « Power », encadré « ICSP Options » de MPLab X IPE, la case «
Power Target Circuit from Tool » doit étre cochée.

Que la carte soit alimentée via 'alimentation intégrée ou via le PIC-KIT 3, la LED
témoin doit s’allumer.
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IC5P Options
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Figure 3 - Configuration du PIC-KIT 3 dans MPLab X IPE pour lutilisation de l'ali-
mentation intégrée.

Ne jamais cocher la case « Power Target Circuit from Tool » alors que le strap
d’alimentation (A) est en place.

Par défaut, du moins dans la version beta 1.8 de MPLab X utilisée, cette case
n’est pas cochée lors du démarrage de I'application MPLab X IPE et son état n’est
pas sauvegardée dans les préférences. Par conséquent sans modification explicite,
la carte n’est pas alimentée par le PIC-KIT 3.

2.2 Programmation

La programmation se fait in-situ en branchant le PIC-KIT 3 sur le connecteur
ICSP. Une fois la programmation effectuée, le micro-contréleur redémarre automa-
tiquement. Si le PIC-KIT 3 reste connecté a la carte via le connecteur ICSP, il est
nécessaire qu’il reste alimenté par 'USB et que le logiciel MPLab X IPE ait une
connexion établie avec le PIC-KIT 3. Dans le cas contraire, MCLR est maintenu a
0 via la circuiterie interne du PIC-KIT 3 et le micro-contréleur ne démarre pas.

2.3 Reset

Le bouton Reset présent sur la carte est tiré a VDD via une résistance de 10kQ2.
Il faut tenir compte de cette résistance si la broche MCLR est programmée pour étre
utilisée comme entrée numeérique.

2.4 Alimentation du générateur d’horloge et du transceiver CAN

Le strap d’alimentation (B) permet, si il est retiré, de ne pas alimenter le généra-
teur d’horloge et le transceiver CAN. Ce strap a été prévu pour isoler ces deux com-
posants pendant la programmation et éviter ainsi des perturbations. Apres essais il
apparait que ces deux composants peuvent rester sous tension pendant la program-
mation et ce strap peut donc rester en place en permanence.
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Figure 4 - Strap d’alimentation du générateur d’horloge et du transceiver CAN et
straps CAN

2.5 Sélection des broches CANTX et CANRX

Les PIC 18F26K80 et 18F46K80 disposent d’'une cellule CAN qui peut utiliser 2
paires de broches distinctes. Les staps CAN permettent de connecter le transceiver
CAN a l'une de ces paires de broches. Si le CAN n’est pas utilisé, ne placer aucun des

straps.
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Figure 5 - Positions possibles des straps CAN

2.5.1 Sur le 18F26K80

La position 1 permet de raccorder la paire 17 (CANTX en haut) et 18 (CANRX en

bas) au transceiver. La position 2 permet de raccorder la paire 23 (CANTX en haut) et
24 (CANRX en bas) au transceiver.

2.5.2 Sur le 18F46K80

La position 1 permet de raccorder la paire 25 (CANTX en haut) et 26 (CANRX en

bas) au transceiver. La position 2 permet de raccorder la paire 35 (CANTX en haut) et
36 (CANRX en bas) au transceiver.
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3 Brochage coté breadboard

Les broches qui viennent s’enficher dans la breadboard sont les 28 ou 40 broches
du micro-controleur supporté, 'alimentation régulée, qu’elle soit fournie par I’'alimen-
tation intégrée ou par le PIC-KIT 3 et enfin la paire différentielle CANH et CANL.

3.1 Carte 28 broches
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3.2 Carte 40 broches
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